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ETC-STRS422 

본 문서는 ETC-STRS422 BCR Interface Unit의 일반 사양서입니다. 

ETC-STRS422 유닛은 Bar Code에 기반한 절대 위치 센서의 출력 값을 일반적인 제어기에서 사용

할 수 있는 Quadrature Encoder Signal로 변환하여 출력하는 기능을 수행합니다. 

절대 위치 센서 연결부와 엔코더 출력부, PLC 인터페이스 접점 및 RS-422 Full-duplex type 통신 

포트를 보유하고 있습니다. 
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제품 사양서 

가) 연결 가능한 절대 위치 센서 사양 

1 SiCK OLM100 

1.1 설정 : Binary output, 24bit Position Data, 1bit Error Data 

1.2 Resolution : 0.1mm, 1mm 

1.3 기타 

1.3.1 No Position Error 시 Position Data 값은 0으로 출력 

2 Leuze BPS-37 & BPS-307i 

2.1 설정 : Binary output, 24bit Position Data, 1bit Error Data 

2.2 Resolution : 0.1mm, 1mm 

2.3 기타 

2.3.1 No Position Error 시 Position Data 값은 0으로 출력 

3 Peppel&Fuchs PCV80 

3.1 설정 : Binary output 23bit Position Data, 1bit Warn, 1bit Error 

3.2 Resolution : 0.1mm, 1mm 

3.3 기타 

3.3.1 No Position Error 시 Position Data 값은 0으로 출력 
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나) Quadrature Encoder Pulse 변환 

1 변환 규격 

1.1 변환 비율 : 10Pulse / 0.1mm 

1.2 최대 이송속도 : 4M/sec 

2 Quadrature Encoder 출력 부 

2.1 Output Pulse Spec. : RS-422 Differential Output 

2.2 Output Pulse Frequency : 400kHz (Max) 

2.3 Output cycle : 1ms (Min) 
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다) H/W 사양 

1 전원 입력 

1.1 DC+24V(±10%) 전원 사용 

1.2 Bar Code type 절대 위치 센서로의 전원도 입력 전원과 동일한 전압을 CN1 커넥

터를 통해 공급한다. 

2 커넥터 Pin-Map 

2.1 CN1 (BCR) 

2.1.1 Barcode 센서 연결 커넥터 

2.1.2 Barcode 센서의 전원 공급은 5번 핀과 8번핀으로 연결함 

 

SSI_CLOCK+

SSI_CLOCK-

SSI_DATA+

SSI_DATA-

5

4

8

2

1

3

9

DC_24V

GND

GND

CN1

D-SUB 9Pin (Female)
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2.2 CN2 (ENC) 

2.2.1 제어기의 엔코더 입력부와 연결하는 커넥터 

CN2

A+

A-3

2

B+

B-5

4

Z+

Z-7

6

D-SUB 9Pin (Male)

GND
1
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2.3 CN3 (I/O, RS422) 

2.3.1 PLC 접점 및 RS-485 Full Duplex 통신 포트와 연결하는 커넥터 

2.3.2 BCR Convertor의 메인 전원은 CN3 커넥터 9번핀과 8,14,15번 핀으로 연결 

2.3.3 PLC I/O 전원은 1번핀과 4번 핀으로 연결 

(제품 내부적으로 BCR Convertor GND와 PLC I/O GND가 분리되어 있음) 
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라) DIP Switch 설정 

1 BCR Maker (SW1 - DIP Switch 1, 2, 3) 

1.1 SICK_OLM – 0.1mm  (OFF, OFF, OFF) 

1.2 SICK_OLM – 1.0mm   (OFF, ON, OFF) 

1.3 Leuze BPS-37 (0.1mm)  (ON, OFF, OFF) 

1.4 Leuze BPS-37 (1.0mm)  (ON, ON, OFF) 

1.5 Leuze BPS-307i (0.1mm)  (OFF, OFF, ON) 

1.6 Leuze BPS-307i (1.0mm)  (OFF, ON, ON) 

1.7 DIP Switch 2번 사용  (ON, ON, ON) 

1.7.1 SW2 DIP Switch에 배정된 기기를 사용하기 위해선 SW1의 1,2,3 스위치를 ON 

위치에 둘 것. 

2 BCR Maker (SW2 – DIP Switch 1, 2, 3) 

2.1 Pepperl&Fuchs PCV80(0.1mm) (OFF, OFF, OFF) 

2.2 Pepperl&Fuchs PCV80(1.0mm) (ON, OFF, OFF) 

 

3 SSI Baud Rate (SW1 - DIP Switch 4) 

3.1 500 kHz    (OFF) 

3.2 312.5 kHz    (ON) 

 

4 Protocol Select (SW2 – DIP Switch 4) 

4.1 Ascii Protocol   (OFF) 

4.2 Binary Protocol   (ON) 
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마) RS-422 통신 사양 

1 통신 사양 

1.1 RS-422 Full-Duplex type 

1.2 Baud Rate : 9600 bps 

1.3 Data Length : 8 Bit 

1.4 Parity Bit : None 

1.5 Stop Bit : 1 Bit 

2 PLC 통신 리셋 

2.1 HOST_Reset 접점 Pulse 입력 (접점 유지 시간 1ms 이상) 

2.2 BCR Interface 내부의 통신 RS-422 Hardware Reset 동작 

2.3 약 10ms 이후 송수신이 가능 함 
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3 통신 Protocol – Ascii Type 

3.1 HEX-ASCII code의 형태로 데이터를 송수신 한다. 

3.2 Position Data 와 Status Data를 순차적으로 전송한다. 

3.3 Protocol Frame 

 

3.4 STX (Start Code) : 0x0D 

3.5 ETX (End Code) : 0x0A 

3.6 CMD (Command) : 0x35 

3.7 D(5~0) : Position Data 

3.7.1 Ex> Data 가 0x30,0x30,0x32,0x33,0x34,0x35일 경우 원본 데이터는 0x002345 임 

3.8 S(5~6) : Status Data 

3.8.1 정상 동작 시 S(5~0)은 항상 ‘0x32’ 표시 

3.8.2 Error가 발생했을 경우 

3.8.2.1 S(5)  ‘E’로 변경 

3.8.2.2 BCR Read Error 시 S(4) ‘B’ 표시 

3.8.2.3 BCR Connection Error 시 S(3) ‘C’ 표시 

3.8.3 Warning 발생 시 

3.8.3.1 S(2) ‘W’ 로 변경 

3.8.3.2 Over Speed Warning 시   S(1) ‘O’ 표시 

3.9 Error 발생 시 출력 데이터 변경 

3.9.1 에러 발생 시 위치 값은 에러 발생 전의 값을 유지 
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3.9.2 에러 해제 시 정상 위치 값 송신 

3.10 CS(H, L) : Checksum 

3.10.1 D(5) ~ S(0) 의 값을 모두 더하여 전송된 값이 정상인지 판단할 Checksum을 전

송한다. 

3.11 송신 프레임의 종료 

3.11.1 STX, ETX가 순서대로 출력된다. 
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4 통신 Protocol – Binary Type 

4.1.1 Hex Code 형태로 데이터를 송수신 한다. 

4.1.2 Position Data 와 Status Data를 순차적으로 전송한다. 

4.1.3 Protocol Frame 

 

4.1.4 Protocol Frame 설명 (PLC 측) 

 

4.1.5 Protocol Frame 설명 (Convertor 측) 

 

4.1.6 Convertor 측 프레임 구조 상세 설명 

4.1.6.1 Position Data (D0 ~ D3)  

- 0x12345678 을 보낼 때 0x78, 0x56, 0x34, 0x12 순으로 데이터 전송 

4.1.6.2 Status Data (S0 ~ S3) 

- S0 : Bit Field 구조로 각 비트 마다 특정 의미 부여 

      7 : Convertor Error Status 

      6 : Sensor Error Status 

      5 : Sensor Warning Status 

      4 : 0 

      3 : 0 

      2 : 센서 케이블 단선 오류 

      1 : 동작 시 센서 위치 값 읽기 오류 
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      0 : 초기화 시 센서 위치 값 읽기 오류 

- S1 : DIP Switch 1과 2 의 설정 값을 항상 전송 

      Bit 7~4 : Switch 1 (1번 ~ 4번 순서) 

      Bit 3~0 : Switch 2 (1번 ~ 4번 순서) 

- S2, S3 : Sensor Error or Warning 시 센서 상태 정보 전달 

      S2 : LSB, S3 : MSB (각각의 센서 사용자 설명서에 준함) 

4.2 Error 발생 시 출력 데이터 변경 

4.2.1 에러 발생 시 위치 값은 에러 발생 전의 값을 유지 

4.2.2 에러 해제 시 정상 위치 값 송신 

4.3 CSL, CSH : Checksum 

4.3.1 D(0) ~ S(3) 의 값을 모두 더하여 전송된 값이 정상인지 판단할 Checksum을 전

송한다. 

4.3.2 CSL : LSB, CSH : MSB 

4.4 ETX 

4.4.1 프레임의 종료를 뜻하며, 0x0A를 전송함 
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바) 사이즈 및 형태 

1 사이즈 및 형태  

1.1  외관 크기 

가로 233mm * 세로 30mm * 높이 90mm (커넥터 포함) 

1.2 제품 사진 

        

 

 


